Табела 5.2. Спецификација предмета
	Студијски програм: Информатика

	Назив предмета: Роботика и мехатроника

	Наставник/наставници:  Игор Дугоњић

	Статус предмета: Изборни

	Број ЕСПБ: 7

	Услов: 

	Циљ предмета
Основни циљ предмета је да студентима обезбеди стицање основних знања из области роботике и мехатронике уз разумевање пројектовања, програмирања и управљања индустријским роботима.

	Исход предмета
После савладаног програма и положеног испита студент ће стећи основна знања о основним
принципима планирања кретања, програмирања, управљања роботима.

	Садржај предмета
Теоријска настава
Основне конфигурације индустријских робота. Кинематски модел индустријских робота. Директни и инверзни проблем кинематике. Планирање кретања. Дефинисање трајекторије преко унутрашњих и спољашњих координата. Статичка и динамичка анализа робота. Основни подсистеми и компоненте индустријских робота. Завршни уређаји. Управљање индустријским роботима. Програмирање робота. Начини програмирања и врсте програмских језика. Модели околине и описивање задатака. Карактеристични примери примене робота. Карактеристике задатака у којима се примењују роботи. Калибрација

Практична настава
Израда задатака на аудиторним вежбама.
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	Број часова  активне наставе
	Теоријска настава: 2 
	[bookmark: _GoBack]Практична настава: 2

	Методе извођења наставе
Монолошка и дијалошка метода, метода практичних активности.

	Оцена  знања (максимални број поена 100)

	Предиспитне обавезе
	Поена 
	Завршни испит 
	Поена 

	активност у току предавања
	10
	писмени испит
	

	практична настава
	
	усмени испт
	30

	колоквијум-и
	60
	..........
	

	семинар-и
	
	
	



